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GPS-sporing — hvorfor og hvordan?

* Beiteomrader er blant de viktigste arealene for sjgfugl i hekkesesongen
* Darlig mattilgang kan pavirke hekkesuksess
* GPS-loggerne fungerer pa samme mate som GPS i en smarttelefon, men er
mindre i st@rrelse

Til havs: | kolonien:




GPS-loggerne

* Hgy ngyaktighet (~6m)
* Veier mellom 4g og 20g, avhengig av modell & art

e Kan bli kombinert med dybde-logger, slik at vi ogsa far
informasjon om dykkeaktivitet

* Gamle modeller har batterilevetid pa 2-3 dager, og fuglen
ma fanges igjen for a fa data ut av loggeren

* Nye modeller har solcellepaneler og laster ned data via
UHF til en basestasjon i kolonien. Mulig a fa data for 2-3
maneder




Hva slags data far vi fra loggerne?
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Forskjellige arter bruker forskjellige omrader
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Krykkje fra Skudeneshavn i Rogaland,

2022
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Analyser

Lomvi - Spannholmane i Rogaland, 2022

N = 18 fugler, 221 turer (ungeperioden)

Gjennomsnitt 21,2 + 28,38 3,4+4,71
Maksimum 221,34




Analyser

Kernel tetthetskart GPS sporingsdata
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= Dykkelokasjoner basert pa dybde-loggerne
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Lomvi - Spannholmane i Rogaland, 2022

N = 8 fugler med innebygd dybdelogger

Gjennomsnitt

Maksimum
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Hva gjor vi med kolonier hvor vi ikke kan spore fugl?

* Vi kan ikke spore sjgfugl fra alle

kolonier i hele Norge! Kolonier av lunde,
lomvi, alke og krykkje

pa Fastlands-Norge

Losning: Predikasjon av omradebruk,
basert pa habitatmodeller
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Predikasjon av omradebruk

* Trinn 1: Samle data fra flere sjgfuglkolonier (A-D) av samme art
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Predikasjon av omradebruk
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* Trinn 2: ldentifisere hvor fugler fra A-D finner maten.
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Predikasjon av omradebruk

* Trinn 1: Samle data fra flere sjgfuglkolonier (A-D) av samme art
* Trinn 2: Identifisere hvor fugler fra A-D finner maten.

* Trinn 3: Beregne habitatmodeller for A-D, dvs. identifisere hvilke miljgdata
som karakteriserer de stedene hvor fugler finner maten (f.eks. vanndybde,
tareskog, havtemperatur, avstand fra koloni)
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Predikasjon av omradebruk
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* Trinn 4: Tar en annen koloni (E), og ser pa miljgdata i omradet. Bruk data
og habitatmodeller fra A-D og predikere hvor fugler fra koloni E drar
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Predikasjon av omradebruk for toppskarv
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Predicting Foraging Habitat of
European Shags - A Multi-Year
and Multi-Colony Tracking
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Areas for Marine Conservation
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Data fra 678 individer sporet i 5 kolonier,

2-10 ar sporingsdata per koloni > 5200 turer



Sannsynlighet for beiteadfer
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Habitatpreferanser til toppskarv basert pa
GPS-sporing
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Toppskarv - Predikerte vs. utnyttede arealer
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Predikert omradebruk — pagaende analyser

* Krykkje: Analyser for a modellere habitatbruk er i gang
e Data fra 957 individer sporet i 15 kolonier — 8412 turer

* Lomvi: analyser vil starte snart
e Data fra 6 kolonier, 1-6 ar med data hver
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https://www.ospar.org/work-areas/eiha/marine-litter/plastic-particles-in-fulmars
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